HARJOITUSTEHTAVIA T o T T T T 1

T1/P Merkkivalojen palaminen edellyttéd, ettd kytkin S1 on 1-asennossa.

Harmaa merkkivalo palaa, kun ainoastaan yksi releistd K1-K4 on toiminut.
— Vihred merkkivalo palaa, kun releisti K1-K4 on kaksi toiminut. SeoboLPEDE
Punainen merkkivalo palaa, kun releistd K1-K4 on kolme toiminut. L ’ Fosen
Keltainen merkkivalo palaa, kun kaikki releet ovat toimineet.

a) Tdydenni alla oleva totuustaulukko.

SV b
b) Piirrd logiikkakaavio kiyttden Logon peruspiirej. L saes
a1 G tay 8.

|
|. = s — e _._.
=1 Peruspiirin tulo voidaan =1 H{m '?5.‘,‘ 'a%g’ ‘%49’
madrittad kaanteiseksi tuloksi. = N -
P20 Pa) P4

c) Piirrd logiikkakaavio kiyttien Zelion peruslohkoja kmlrel ral ke BE
ja loogista piirid. 3 ol o o] o
JHIOPBRD 3 Ja)- o >g ?‘ 1 0] 0] o

= st
: AND ’ ’ NoT [ >>|nnumm Y 1 0 0
111 ] 0] 0
ol o[ 1] o1
1o 1]o
0 | 1 1] o0
[ 1] o0
ol o | o+ [ 1
1 o[ o] 1
o | 1 | o] 1
11 [ o | 1
. o | o | 1] 1
T2/P Nosto-oven ohjaus i (N T [
a) Yhdistd tulot ja 1ihdot releeseen tulo- ja ldhtdluettelon 0| 1 1] 1
mukaisesti. 111 11
L+ Q2
b { . Yiss LN Alas
U
Qi1 S
5011 [ S2 | S8 84 S5 S6 7 7 o
i\ B E\E o] o[ B
Paskytkin

S1 .ﬁ| ! .\[g{ i .
[~o1,
L@ ] \
Yiss s3 | s &
Alas B S4 ~ .,l?j-_ f_‘{
Seis \ ’_.‘) s2 |ss|o ?]I"_’jg:.g

Le M 11 f2 13 4 15 167 18 N e 00 |
DC 12247 11, 12 = AI3, Al4 (0. 10V} Lahtojen
Input 8XDC  [7, 18 = AI1, A12 (0... 10V} syotto e |
SIEMENS . L Nosto-oven tulo- ja lahtdluettelo —
A Osoite| Tunnus Kommentti
4 v 4 F10 F?‘ 11 S1 Pé&gkytkin (sulkeutuva)
LOGO! 12/24 RC 12 S2 Ovi seis -painikekytkin (avautuva)
ouput axreLav/ioa IR I3 S3 Ovi ylbs -painikekytkin (sulkeutuva)
T O N L 5 1 Fi 37 14 | s4 | Ovialas -painikekytkin (sulkeutuva)
s s 15 S5 | Ovi alhaalla -rajakytkin (avautuva)

16 S6 Ovi ylhaalla -rajakytkin (avautuva)

Q2 Qf 17 S7 Oven tuntoreuna (avautuva)
Q1 Q1 Ovi yl&s -kontaktori
ol - Q2 Q2 Ovi alas -kontaktori
N
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b) Tiydennd toimintakuvauksen rinnalle nosto-oven logiikkakaavio.
Ovi nousee ylds, kun
— pédkytkin on kiinni ja 11 (S1)-

&
— painetaan Ylos-painiketta ja 13 (S3) o [ —
— ovea alaspdin ohjaava ldhtd Q2 on O-tilassa Q2 ——0 | | TEESEES————
tai (tuntoreuna kaynnlstaa liikkeen YIOS oven laskiessa) e e Sl e s e s S
— ovi ei ole ala-asennossa ja _ 15 (S5) 2
— tuntoreuna toimii ja L7 (87— S KT
— Seis-painiketta ei ole painettu. ) 12 (82) —— [ - CCJ) f’
Nosto-oven nousuliike pysihtyy, kun T T e e oo rseens - | S RO
— ovisaavuttaa yldasennon ja rajakytkin toimii tai 16 (S6) d >1 R
— painetaan Seis-painiketta. 12 (S2) e =
Nosto-ovi laskee alas, kun
— péadkytkinonkiinnija 0000000 T B
— painetaan Alas-painiketta ja S
— ovea ylospiin ohjaava 1dht6 Q1 on O-tilassa. =
Nosto-oven laskuliike pyséhtyy, kun L
— ovi saavuttaa ala-asennon tai . Alas
— painetaan Seis-painiketta tai R
— twantoreuna toimi.
¢) Tédydennid taulukkoon nosto-oven ohjauksen logiikkakaavio.
Koje Kommentti Osoite Logiikkakaavio Osoite Kommentti Koje
S1 | Paékytkin i1
(sulkeutuva kosketin) &
83 | Ovi ylés -painike I3 >1
(sulkeutuva kosketin) =
Ovi alas Q2 | 4
S
S5 | Ovi alhaalla -rajakytkin 15
(avautuva kosketin) &
S7 | Oven tuntoreuna g a Q1 | Kontaktori Q1
(avautuva kosketin) Ovi ylos
82 | Seis-painike 12
(avautuva kosketin)
S8 | Ovi ylhaalla -rajakytkin 16 O
{avautuva kosketin) =1 R
S2 | Seis-painike 12

(avautuva kosketin)

d) Laadi logiikkakaavion perusteella ohjelmoitavan releen toimilohkokaavio.
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T3/P Nosto-oven ohjaus

a) Yhdisté tulot ja lihdot releeseen ja anna releen nimellistiedot.

L+

206

o Osoite| Tunnus Toimintakuvaus
k‘;@ 56 (ulkona) 11 S1 Ohjaustavan valinta. K = Késin
el P1 ‘E‘m 12 S1 Ohjaustavan valinta. A = Automaattinen
e 13 S2 Lukkiutuva painikekytkin. Ovi seis
14 S3 Painikekytkin (sulkeutuva). Ovi yl6s
[T ' 15 54 Painikekytkin (sulkeutuva). Ovi alas
Kesiciain. Achuto = i 16 S5 | Vetokytkin. Ovi ylés/alas
st K@;\ ‘@1. _ 17 S6 | Vetokytkin. Ovi ylds/alas
(=@ 1= 18 S7 Rajakytkin (avautuva). Ovi alhaalla
Yios 83 —-- ' L] 19 S8 Rajakytkin (avautuva). Ovi ylhaalla
Alas |(¥)|s4 S1°r\ﬁ} fall I-_"Ekz'i 110 S9 | Oven tuntoreuna (avautuva)
sois (@) 2 Sjjo_?fi‘_-‘m """"" 11 | S10 | Valosihksinen kytkin (avautuva)
>~ ] Q1 Q1 Kontaktori. Ovi ylos
Q2 Q2 Kontaktori. Ovi alas
g Q3 | P1/P2 | Halytin. Ovi sulkeutuu
F1 |:| F2 D o
KOA

s

—

L+
B

1112 13 41516 17 18
G-I O I T

D D
DC 12/24Y 11,12 = AI3, Al4 (0...10V)
Input 8xDC

17,18 = Al1, A2 (0...10)
SIEMENS .

A
4 )
v

L+ M 19 1o 111112
>R R

10
SIEMENS

LOGOIDM8 1224 R
QuipUl 4xRELAY/5A

BN oeR R
ol 1L-J2
Qs

OO BG4
1L-2

Q7

LOGO! 1224 RC

1 2
Output 4xRELAY/10A [N Las

-0 TR R R >
Tieli2e AL T2 1L A2 8% T2

Qt @2 a3 Q4

L)
1L-J2
Q8

4.
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ZssEl\l S4E\, ssj—o\l se]—Q\I 370? 880—7 sgﬁ—7s1o\\<ﬁ>7

Keskusyksikon nimellitiedot:
— Syoéttdjénnite:

— Suojaavan sulakkeen koko:
— Tulot:

Laajennusyksikon ldhtojen kuormitettavuus:




b) Téydenni toimintakuvauksen rinnalle nosto-oven ohjauksen logiikkakaavio.
Oven ohjauksen valintakytkin on asennossa A.
Ovi nousee ylos, kun
— valintakytkin S1 on asennossa Auto ja 12 (S1) - e— 2
— ovion ala-asennossa (S7 on auki) ja L e -
— ovea alaspdin ohjaava ldht on O-tilassa ja Q2 —) — e :
— vedetiin vetokytkimen S5 narusta tai T
— vetokytkimen S6 narusta. S oo -
tai (liike yl6s kiynnistyy, kun turvareuna tai valoanturi toimii oven liik- -

kuessa alaspiin tai vedetiin narusta, kun Seis-pysitys on kuitattu) ...

— Ovea alaspdin ohjaava ldht$ on O-tilassa ja Q@2 ———9 g [ — e
~ oviei ole ala-asennossa (S7 on kiinni) ja 18 (87) —— e
— Seis-painiketta ei ole painettu ja 13 (82)
— tuntoreuna toimii tai 110 (S9)

— valoanturi toimii tai 111 (S10)

— vedetdin vetokytkimen S5 narusta tai 16 (S5)

— vetokytkimen S6 narusta. 17 (S6)
Oven nousuliike pysihtyy, kun S B
— ovion alhaalla ja rajakytkin toimii tai 19(88) - >1
~ painetaan Seis-painiketta. 13 (52) -0
Ovi laskee alas, kun

— valintakytkin S1 on asennossa Auto ja

— ovion yldasennossa (S8 on auki) ja e
— ovea ylospiin ohjaava lihto on O-tilassa ja )

— tuntoreuna ei ole toiminut ja S, e 2
— valoanturin valvonta-alue on vapaa ja I e
- vedetdlin vetokytkimen S5 narusta tai ) s
— vetokytkimen S6 narusta. = c;:| s
Oven laskuliike pyséhtyy, kun

— Ovi saavuttaa ala-asennon tai -0
— tuntoreuna koskettaa esteeseen tai o —
— valoanturin kohdalla on este tai . O

— painetaan Seis-painiketta. G

[ 144

¢) Vahvista piirtdmaisi logiikkakaavioon normaalikdyton ylos- ja alasohjaukset punaisella ja pysdytys-
ohjaukset siniselli.

d) Muuta nosto-oven laskuliikkeen ohjaus automaattisesti tapahtuvaksi siten, etti oven tultua yldasentoon
se sulkeutuu 30 sekunnin kuluttua. Siti ennen annetaan 5 sekunnin dinimerkki.

12(81) - — &
19.s8) —qHT—
emediilsces —9 S
110(59)
|11(S10) ............. Alas
...... e = 02
o 21 W sernd essnsseie
ﬂ . H
: I 0 9 & Q3
—_—C
SNt 25 s

e) Piirrd logiikkakaavion perusteella ohjelmoitavan releen toimilohkokaavio.
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T4/L Pysakomtlhalhn 81saantulopu0m1n jaoven

- e e————— ol . : [" Liukuoven ohjaus |
i BS Lnketunnlstm (ovi) | Kekasin AcAulo f

‘ o [Fey Ovi kiinni | |51 -_a‘@;\ |
Kiinni R

@ @ Kunm@Stt
Oven ,_/]

| - |
ohjaus r=—T] Seis s2
] |l E_;{ .

T,
>

Auki-rajakytkin | Bliemin ‘ 1
sS4 tuntoreuna s

;

I

! Koodi- tai
L~ S2i afl?in‘(y?l(lin
= S1: Seis

B1
\‘a}_?

Kiinni-rajakytkin [©%
S3

F
~r
i

Oven
valokenno

1 Alas Q2

Oven tuntoreuna

o 7]

RS _ N Ovi auki-rajakytkin

L

| Sisdantutopuomi | | Poistumispuomi | .L

Qovi
51 52 B1 B2 B3 B4 [ S3| S4| S5 B5 B6 B7 6

7 &N\ 770N\ o of ¢ 7 070\ <0>\ L 7o

e
=L

F1 [] F2 []

;
3 :
S :
] !
Toimintakuvaus LeM 113114115 16
* Puomi nousee ylos, kun pysikdintihallissa on BC 12/24V 11,12 = AI, Al4 (0...10V) .
tﬂaa .a u in a kl a.a n] ot'la uomj Input 8xDC 17, 18 =AI1, A12 (0. .10V) .I
al p..OI{I uRiraja on ‘epoliiassa, p a SIEMENS - SIEMENS _
ohjaava l&ht6 Q2 ei ole aktiivinen, ajoneuvo on I
avaussilmukan kohdalla ja annetaan avaussig- 4 ) @ i
naali ,I
o - . TR . r -ESC [ OK | ?
tai tilanteessa, kun puomi laskee eiki kiinni- LOGO! 12124 RC Goner % r
] . o . Output 4xRELAY/10A [N 5 06 h
raja ole vield ole toiminut ja tuntoreuna osuu Ll e e 5 lEal
esteeseen tai puomin kohta ei ole vapaa. “g,J2 Ieat Beer 'L’“ e o
* Puomin nousuliike péittyy, kun aukiraja '
avautuu tai Seis-painiketta painetaan.
* Puomi laskee alas yldasennosta, kun aukiraja P
on auki ja ldht6 Q1 ei ole aktiivinen ja ajoneuvo Yiés Alas  Yiss Alas Taynnd Tiiaa Halylys
poistuu kokonaan avaus- ja valvontasilmukan Sisaanajo Ulosajo

kohdalta ja puomin kohta on vapaa tai painetaan kursoripainiketta C3.

* Puomin laskuliike péittyy, kun kiinniraja avautuu tai painetaan Seis-painiketta tai tuntoreuna kohtaa
esteen tai puomin kohta ei ole vapaa.

* Opasvaloja ohjataan laskurilla. Kun hallissa on 25 ajoneuvoa syttyy punainen Tdynné-valo. Valvonta-
silmukat B4 ja B8 antavat laskurille tiedon tulevista ja poistuvista ajoneuvoista. Laskuri nollataan kur-
soripainikkeella C1 ja sen lukuarvoa voidaan lisétéd kursoripainikkeella C2.

e

* Seis-painikkeen painaminen aiheuttaa hilytysmerkkivalon P1 syttymisen valvontatilassa.
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a) Tdydenna tulo- ja ldhtoluettelo

; i Kosketin-
Tunnus| Osoite Toimintakuvaus e
S1 11 Lukkiutuva Seis-painike sisddnajo-ovella Avautuva
S2 12 Avauskytkin siséénajo-ovella (esim. koodi- tai avainkytkin) Sulkeutuva
B1 13 Tuntoreuna siséantulopuomin alapinnassa
B3 15 Induktiosilmukka sisdantulopuomin edessa (avaussilmukka) )
53 17 Rajakytkin, sisdantulopuomi kiinni
S4 18 Rajakytkin, sisd&ntulopuomi auki
S5 19 Lukkiutuva Seis-painike ulosajo-ovella Avautuva
B5 10 Tuntoreuna poistumispuomin alapinnassa Avautuva
B6 (11 Valokenno poistumispuomin alapuolella Avautuva
B7 112 Induktiosilmukka poistumispuomin edessé (avaussilmukka) Sulkeutuva
B8 113 Induktiosilmukka poistumispuomin kohdalla (valvontasilmukka) Sulkeutuva
S6 114 Rajakytkin, poistumispuomi kiinni Avautuva
S7 15 Rajakytkin, poistumispuomi auki - Avautuva
S6 116 Rajakytkin, sisdantulo-ovi auki Avautuva
Q1 Q1 Kontaktori, sisdantulopuomi ylds
Q3 Q3 Kontaktori, poistumispuomi ylos
Q4 Q4 Kontaktori poistumispuomi alas
E1 Q5 Punainen liikennevalo sisdantulo-ovella, halli tiynnéa
P1 Q7 Halytys—Seis-painiketta painettu
b) Laadi toimintakuvauksen perusteella tulopuomin ohjauksen logiikkakaavio.
Koje Kommentti Osoite Logiikkakaavio Osoite Kommentti Koje
Hallissa tilaa Q6 &
S2 [Puomin aukiohjaus 12
B3 |Induktiosiimukka (avaa)| 15 1 >1
Puomi alas Q2 —¢
S4 |Puomin auki-rajakytkin | 18 —S
S3 [Puomin kiinni-rajakytkin| 17 &
o T i DO iicccaaacccs Q1 |Kontaktori, puomi ylés | Q1
—
S4 [Puomin auki-rajakytkin | 18 g
. . —1R
S1 |Seis-painike I o
1S
Q2 |Kontaktori, puomi alas| Q2
R

4.7 OHJELMOITAVA RELE
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Koje Kommentti Osoite Logiikkakaavio Osoite| Kommentti Koje
¢) Oven toimintaa ohjaavan releen tulot ja lihdot
M
L+ et e o e e —
i KOA E Q IR IR
Isto-- s2 ¢/ S3E s4 Elllvsj s6o-7 s7[TH\ B1°(-7 B2 o} 7 B3O-\ B4 G-\
| -15°C
F1 [] F2 []
\
|
a
Lé'M 19 HO KT I12
LA - > O]
Liu_kuqyen gh}-&t‘;ﬁ ] : ! Al3; Al : 0 .K
[z SIEMENS
| st leA'
| [ W
Auki @ S3
| Kinni () 54 0G0 RN |y s 0N,
(, -~ Ouipik 4xR 0 Q5 Q6
i )82 \ R R
Seis .} U it
e e 0 0 o |7 [of:]
/
Q2 Q1
Q1 Jaz
Auki  Kiinni
Tunnus| Osoite Toimintakuvaus Kosketin-
toiminta
S1 I Valintakytkin K&sin-asennossa Sulkeutuva
S1 12 Valintakytkin Auto-asennossa Sulkeutuva
S2 13 Lukkiutuva Seis-painike ohjauskotelossa Avautuva
S3 14 Oven avauspainike ohjauskotelossa Sulkeutuva
S4 15 Oven sulkupainike ohjauskotelossa Sulkeutuva
S5 16 Oven kiinniraja Avautuva
S6 17 Oven aukiraja Avautuva
S7 18 Ulkotermostaatti (sulkeutuu —15 °C:ssa ja avautuu —13 °C:ssa)
B1 19 Oviaukon valokenno Avautuva
B2 10 Oven tuntoreuna Avautuva
B3 111 Liiketunnistin oven ulkopuolella Sulkeutuva
B4 112 Liiketunnistin oven sisépuolella Sulkeutuva
Q1 Qi Kontaktori, ovi auki
Q2 Q2 Kontaktori, ovi kiinni

210
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Y

Toimintakuvaus
* Ovi aukeaa, kun sité kiinni ohjaava 13ht6 Q2 on O-tilassa ja

— valintakytkin S1 on asennossa K (I1 on 1-tilassa) ja painetaan Auki-painiketta S3 (I4 on 1-tilassa)
tai
— valintakytkin S1 on asennossa A (I2 on 1-tilassa) ja
— kello-ohjaus on aktiivinen (1-tilassa) ja
— termostaatti S7 on 0-tilassa (Iampétila —13 °C lampimédmpi) tai
termostaatti S7 on 1-tilassa (Idmpétila alle —15 °C) ja ajoneuvo on liiketunnistimen B3 tunnistusalueella
tai (on vaaratilanne, jolloin oviaukossa on este oven sulkeutuessa)
— ovi ei ole kiinni, jolloin rajakytkin S5 on lepotilassa (I6 on 1-tilassa) ja
— oviaukossa on este (valokenno B1 on 0-tilassa) tai tuntoreuna on térménnyt esteeseen (B2 on 0-tilassa).

Oven aukeaminen piittyy, kun rajakytkin S6 toimii (kosketin avautuu) tai Seis-painiketta S2 painetaan (I3

on 0-tilassa).

Ovi sulkeutuu, kun sitd auki ohjaava 1dhto Q1 on 0-tilassa ja oviaukossa ei ole estettd (valokenno B1 ja

tuntoreuna B2 eivit ole toimineet ja ovat 1-tilassa) ja

— valintakytkin S1 on asennossa K (I1 on 1-tilassa) ja painetaan Kiinni-painiketta S4 (I5 on 1-tilassa)

tai

— valintakytkin S1 on asennossa A (I2 on 1-tilassa) ja kello-ohjaus ei on aktiivinen (0-tilassa)

tai

— valintakytkin S1 on asennossa A (I2 on 1-tilassa) ja kello-ohjaus on aktiivinen (1-tilassa) ja limpétila
on alle —15 °C (termostaatti ja tulo I8 ovat 1-tilassa) ja on kulunut 30 sekuntia siitd, kun seuraavat ehdot
ovat tdyttyneet: Kiinni-rajakytkin S5 ei ole toiminut (I6 on 1-tilassa) ja kumpikaan liiketunnistimista B3
ja B4 ei ole havainnut liikettd (I11 ja 112 ovat O-tilassa).

Oven sulkeutuminen péittyy, kun kiinniraja S5 toimii (kosketin avautuu) tai Seis-painiketta S2 painetaan
(I3 on O-tilassa) tai oviaukossa on este (valokenno B1 tai tuntoreuna B2 on toiminut ja on O-tilassa).

Laadi toimintakuvauksen perusteella oviohjauksen logiikkakaavio

Koje Kommentti Osoite Logiikkakaavio Osoite| Kommentti [Koje
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Koje

Kommentti

Osoite

Logiikkakaavio

Osoite

Kommentti

Koje

TS/P Alla on suunnnavaihtokytkentiisen kuljettimen pddkaavio ja piirikaavio. Kuljetin kdynnistetiin oikealle
painikkeella S3 ja vasemmalle painikkeella S2. Kuljetin pysiytetdin painikkella S1.

212

P&akaavio
Lt —

L2
L3

PE

4. SAHKOPIIRUSTUKSET

a1 |
=3
il

13

2

L g
5|
pLIP

F10 Piirikaavio
L1 —P2
il
Hihnakuljetin
Vasemmalile Oikealle

[v]
Oikealle S3 F -\~ — —
o

Kéynntiin Seis Kaynntiin
s1E-7
N
aY)
| o
- o) -
Vasemmalle S2 [—-—7 —————— — == Qo2
o ~ ":I
o 3 Y 3
Qo1 \ o1\ Qo2 \
= ~ <
- @ [}
&N &
a2 / Qo1 /
& N
= = b X
Qo1 Qo2 P2
g <

=0

2@ =@ =

P1 (:)

g

Oikealle

Oikealle

Vasemmalle

Vasemmalle




a) Piirrd ohjelmoitavan releeseen tulot ja lihdot. L
Lisadd lamporeleen ja Seis-painikkeen piiriin Fle ; Fio[[] 2a
rele K10, jonka toisen koskettimen kautta B6 |
syotetidn lahtoreleitd ja toinen kosketin an- .
taa tilatiedon valvontapiiristd ohjelmoitavalle  q11 N\ Ko
releelle (vastaa piirikaavion Q11). 2
Huom. Lukitse kontaktoien Q01 ja Q02 e e
o L . . ] 30 (]_&_7 UN 112 1314 15 16
toiminta toisiinsa myds ohjelmoitavan releen (BB 8 8 8P 8 B
ulkopuolella. T Wik
T E—— | s
b) Laadi tulo- ja 1dht6luettelo. il (||
| |
¢) Laadi piirikaavion perusteella ohjauksen L %2 F tim | =3
logiikkakaavio. 260000
Muuta piirikaaviota niin, etti liikkeessi ole- GG rotay 04 =
va kuljetin ei vaihda heti kulkusuuntaa vaan :‘%&}% ‘%?2 ‘%5?5 ‘%ﬁ ; I
vasta kahden sekunnin kuluttua. B I [ FR
d) Piiurd logiikkakaavion perusteella ohjelmoi- Q2
tavan releen toimilohkokaavio. " OE‘:I o
N
Oike- Vasem- Oike- Vasem-
alle malle  alle malle
Tunnus| Osoite Toimintakuvaus Kosketintoiminta
St I Kuljettimen pysaytyspainike Avautuva
Koje Kommentti Osoite Logiikkakaavio Osoite| Kommentti |Koje
K10 | Valvontapiiri (avautuva) 14 g |
S2 | Vasemmalle-painike (sulkeut.)| 12 f——C B
53 | Oikealle-painike (sulkeutuva) | 13
0 1 .
Kay vasemmalle Q2 — O Q1 |Kontaktori [QO1
2s
S Oikealle
R
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